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1.0 Allgemeine Sicherheitsvorkehrungen

WICHTIG - Bitte lesen Sie alle Anweisungen vor der
Montage und Inbetriebnahme.

Bewahren Sie diese Anweisungen an einem sicheren
Ort auf und weisen Sie alle Benutzer in die Funktion und
den Betrieb des Produkts ein.

Installation und Service sollten nur nach grindlicher
Prufung des Schaltplans durchgefiihrt werden.

Vermeiden Sie die Demontage von werkseitig montier-
ten Teilen, da dies die Inbetriebnahme des Gerats be-
hindert.

Alle elektrischen Installationen missen von einem auto-
risierten Elektriker ausgefihrt werden.

1.1 Achtung

Das Ausbauen von Teilen an der MultiBox wahrend des
Betriebs kann todlich sein.

Trennen Sie die MultiBox immer vom Netz, wenn Sie die
Abdeckung entfernen.

2.0 Einstellung der Parameter

Die MultiBox enthalt mehrere Software-Programme,
die das Verhalten der MultiBox steuern. Die MultiBox
ist standardmaRig auf 530 eingestellt. Dies ist das Pro-
gramm, das in 9 von 10 Situationen verwendet wird.

1. SchlieBen Sie die MultiBox wie in der Abbildung ge-
zeigt an 230 Volt an

2. Auf dem Display wird beim Einschalten ,P0“ ange-
zeigt

3. Driicken Sie ,ENTER® und wahlen Sie das entspre-
chende Softwareprogramm aus, indem Sie mit den
Tasten ,+“ und ,-“ blattern und dann erneut ,ENTER*
drucken.

4. Wechseln Sie mit der Taste ,+“ zu P1 (dem Sollwert-
parameter) und driicken Sie die Taste ,ENTER". Stel-
len Sie den Wert auf den gewlinschten Solldruck (in
Pascal) ein und driicken Sie erneut die Taste ,EN-
TER".

5. Verwenden Sie das «+» Symbol bis Sie zu D10 ge-
langen.

6. Halten Sie die ENTER-Taste gedrickt, bis Sie einen
Signalton horen (weist Sie darauf hin, dass die vor-
genommenen Anderungen jetzt im EEPROM gespe-
ichert werden).

7. Bei einem Ausfall - schalten Sie die Stromversorgung
fur mindestens 20 Sekunden ab und setzen Sie sie

wieder ein. Die MultiBox ist jetzt zuriickgesetzt und
Sie mussen den Programmiervorgang erneut starten.

Tabelle mit allgemeinen Parametern des MultiBox Il

0 = Aus 1-36 = Monate

P75 | Service-Timer 0 0-36 . .
zwischen Service

Halten Sie beim Her-

) '\anX stellen der Verbindung
P76 Service den Pfeil gedrickt
anrufen
Buch- .
staben Hauptstrom zur Einga-
be der Servicemeldung
Regler starten
P77 Rte?t Volt 5V | 0-10V
starten Stromspannung
R 2o Startzeit des Reglers
P78 Reg-Verzoége 5 | 0-240

rungsstart in Sekunden

0 = geschlossen, 1 =

P92 | Startposition 0 0-1-2 offen, 2 = befreit

Nullpunktkali- . Kalibrierung des
P93 brierung Nein| Ja Drucknullpunkts (pa)
Manueller Ja |Ja = manueller Start
P94 | Start / st Ja
a opp Nein |Nein = Auto
PO5 Alarmverzoge- 10 | 3600 Zeltverzogelfung vor
rung dem Alarmsignal
Spra- Wahlen Sie DE oder
P96 chauswahl DE GB GB Sprache
Deaktivie- Deaktivieren Sie den
P97 | ren Sie den 0 0-1 | Alarmton wenn P97 =
Alarmton 1ist
P98 | PIN-Code 0 2211 | PIN-Code ein / aus
P99 Parlgmeter Nein Ja Ja = Alles zurickset-
zurlicksetzen zen Parameter
Wabhlen Sie Softwareversion
POO | die Version | 550 Tlabf"
aus e Auswahl

Die Software wird zur PID-Regelung der Prozes-
sluftabsaugung mittels Frequenzumrichter oder elek-
trischer oder pneumatischer Klappe eingesetzt. Das
Regler-PID-Signal kann invertiert werden und dadurch
eine entgegengesetzte Richtung haben. Der Transmit-
ter verfugt Uber ein 0-10 V-Signal fur den berechneten
Luftabsaugstrom und die Slave-Steuerung der ausba-
lancierten Einlassluft.

Das folgende Startverfahren wird empfohlen:

» Installation gemaR dem folgenden Diagramm

* Grine oder rote Alarmdiode, wenn T3 aktiv ist

* Wahlen Sie die Software V530 oder V630 in Parame-
ter POO

» Schliel3en Sie ein Drucksensorrohr an die Luftungs-
leitung oder 2 Sensorrohre an einen Durchflussmes-
ser an

« Wahlen Sie den gewlnschten Reglersollwert (Pa) in
PO1



Wahlen Sie min. und max. Alarmgrenzen in P02 und
P03

Das Steuersignal in T10 kann in P16 invertiert wer-
den.

Terminal T10 ist an Frequenzumwandler oder Ver-
schlussklape

Die Klemme T8 mit dem Slave-Signal flr ausgegli-
chene Einlassluft wird an den Einlassluft-Frequen-
zumrichter angeschlossen

Terminal T9 mit Durchflusssignal (I / s) kann mit der
Sumbox Verbunden werden wie Version V670 oder
V675.

In P14 wird die maximale Lufterleistung (50 Hz) ein-
gegeben

» Bedienerstart in T4 oder driicken Sie ESC
(wenn P94 = Ja).

Parameterliste

Nach dem Start sind die folgenden Einstellungen
moglich:

PID-Regler einstellen: Ein héherer PO6-Wert besch-
leunigt den Regler und ein héherer PO7-Wert mildert
den Regler und verringert die Instabilitat.

Stellen Sie P22 und P23 auf Maximum Raum und
Einlass Zuluftstrom

T8 hat ein 0-10V-Signal fur die Steuerung der Einlas-
sluft-Slave

T9 hat ein 0-10V-Signal fir den Durchflusssensor
Der Regler behalt den tatsachlichen Sollwert wie in
P10 angegeben bei und Ubertragt 0-10 V-Signale fiir
die Durchflussrate (T9) und die Slave-Steuerung der
Einlassluft (T8) mit Frequenzsteuerung

Par. Etikette Def. Max Def Max Beschreibung
P00 Modell-Nr 530 530 630 630 Versionsnummer der Software
PO1 Sollwert + Druck 1000 5000 100 1000 PID-Sollwert + Druck einstellen
P02 Mindest. Alarmgrenze (Pa) 200 4999 20 999 Alarm tberwachen min. limit (Pa)
P03 Max. Alarmgrenze (Pa) 5000 5000 1000 1000 Alarm iberwachen max. limit (Pa)
P04 Zeitverzdgerung (Sek) 10 3600 10 3600 Zeitverzdgerung zum Herunterfahren
P05 Neutrale Zone (Pa) 3 100 3 1000 Neutrale Zone vom Sollwert
P06 P-Faktor (PID) 3 200 3 200 Regler P-Faktor (Geschwindigkeit)
P07 |-Zeit (PID) (Sek) 30 1000 30 1000 Regulator I-Zeit (Moderation)
D10 Druck + Sollwert - 5000 0 1000 Aktueller Druck + Sollwerte
P14 Maximaler Durchfluss fir 1000 9999 1000 9999 Maximale Kapazitat Hauptlifter (1 /s)
T10
P16 PID-Signal umkehren No Yes No Yes Nein = normale PID; Ja = umkehren
D18 Durchflussanzeige (1 / s) 0 - 0 - Durchfluss mit K-Faktor in P17
P22 Maximaler Raumfluss 1 9999 1 9999 Maximale Kapazitat des Raumlfters (I / s)
P23 Max Einlassfluss 1000 9999 1000 9999 Maximale Kapazitat des Einlassventilators (I / s)
P24 Reststrom 0 9999 0 9999 Maximale Kapazitat des verbleibenden Liifters
D49 | Anzeige T10 (V) 0 - 0 - 0-10 V Wert von PID (V)
D50 | Anzeige T9 (V) - - - - 10-0V Raumluftwert (V)
D51 Anzeige T8 (V) - - - - 0-10V Einlassluftwert (V)
P52 Mindest. Grenze T10 (V) 0 9 0 9 Stellen Sie die Spannungsgrenze fir T10 ein
P53 Max. Grenze T10 (V) 10 1 10 1 Stellen Sie die Spannungsgrenze fiir T10 ein
P54 Mindestwert T9 (V) 0 9 0 9 Stellen Sie die Spannungsgrenze fiir T9 ein
P55 Hoéchstgrenze T9 (V) 10 1 10 1 Stellen Sie die Spannungsgrenze fir T9 ein
P56 Mindestgrenze T8 (V) 0 9 0 9 Stellen Sie die Spannungsgrenze fiir T8 ein
P57 Hoéchstgrenze T8 (V) 10 1 10 1 Stellen Sie die Spannungsgrenze fiir T8 ein
P73 Flussrate (10V) 1000 9999 1000 9999 Durchfluss (1/s) T9 bei 10 V Ausgang
2
%N EQ Anschlussplan fir Softwareversion V530 und V630
et
E Potentialfreie Kontakte Start/stop Spannung Ausgang Controller und Regulierung
Control Alarm Transmitters 0-10V
ers plamyl  [Lioht Motor T4 || T3 oy 2 o |;| awoc| | pr | [T10| | TO || T8 7 T6 5
on pog oo ool |gg po |DDD||DDD| |DDD go o0 2o Ry @y pg po
Max3A  Max 3A svbe ?é" g‘ %
NC C NO NC C NO Control  Alarm 13VDC + 0 + 0 o+ 0 +%0 +Oo +%0
Max4A  Max4A Al o TI0v  Ralie) 'weve s puke  puse

Signal

signal

signal

signal

signal
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Kurzanleitung zur Einrichtung
des Frequenzumrichters.

Bei Verwendung der Multibox Il wird der
Steuermodus auf "REM” eingestellt.

"LOC” = Steuerung Uber die Frontplatte.
"REM” = Externe PID-Steuerung.

Der Einstelltyp Al wird am Mikroschalter (0-10 V) auf "U” gestellt.

Parameterliste aufrufen

Beenden Oben / unten Menu

LoC
Driicken Sie Menu und wahlen Sie Par L PA r L

MENU FWD
LOC s
Jetzt ist es moglich, mit den Pfeilen durch die Parameterliste zu scrollen.
(Abbildung: Beispiel) PAR FWD




Motordateneinstellung

un

LOC
Stellen Sie die Motorspannung wie auf dem Motoretikett angegeben 9 9 0 5
ein. Zum Beispiel 400V
PAR FWD

LOC 5
Stellen Sie den Motorenstrom wie auf dem Motoretikett angegeben ein. 9 9 0 6
Zum Beispiel 2,6A
PAR FwD

LOC S
Einstellung der Motorfrequenz wie auf dem Motoretikett angegeben. 9 9 0 7
Zum Beispiel 50Hz
PAR FwD
LOC 5
Stellen Sie die Nenndrehzahl des Motors wie auf dem Typenschild
angegeben ein. Zum Beispiel. 2830 U/min
PAR FwWD

LOC s
Stellen Sie die Nennleistungsaufnahme des Motors wie auf dem Moto- 9 9 O 9
retikett angegeben ein. Zum Beispiel 4Kw Motor
PAR FwD

Betriebsgrenzen einstellen

Stellen Sie den zulassigen Strom ein. In vielen Fallen das Gleiche wie |[LOC S
auf dem Etikett am Motor angegeben. Zum Beispiel. 2,6A
PAR FwWD
Einstellung Mindestfrequenz. Auf 15Hz einstellen. Bei einer niedrigeren LOC 5
Einstellung kdnnen sowohl der Lfter als auch der Frequenzumrichter
beschadigt werden.
PAR FwWD

LOC s
Einstellung Maximalfrequenz. Stellen Sie die maximal zulassige 2 0 0 8
Frequenz fur den aktuellen Lifter ein.
PAR FWD




Einstellung der Rustzeit

Rampenzeit aufdrehen. Normalerweise ca. 20 Sekunden. LOC 5
(Die Rampenzeit korreliert mit der LiftergroRe - je groRRer der Lifter,
PAR FwD

desto langer die Rampenzeit.)

LOC s
Ruistzeit runterdrehen. Normalerweise ca. 50 Sekunden (Die Rampen- 2 2 0 3
zeit hangt von der LiftergroRe ab. Je grofRer der Lifter, desto langer
PAR FwWD

die Rampenzeit

Einstellung max. Referenzspannung

Wenn Sie méchten, dass der Lifter zum Beispiel auf 55Hz lauft dann LOC 5
auf 55Hz einstellen. (Wenn Sie diesen Parameter nicht einstellen, lauft
der Lufter nicht schneller als 50 Hz.)
PAR FwWD

Dies ist eine Kurzanleitung zum Einrichten des Frequenzumrichters mit den erforderlichen Mindesteinstellungen. Diese Einstellungen gelten fiir eine
typische Geovent-Produktkonstellation und gelten nicht direkt fiir die Verwendung mit anderen Produkten. Informationen zu den Einstellungen anderer
Parameter / Makros sowie eine ausfiihrliche Erlauterung finden Sie in der Bedienungsanleitung von ABB.




ABB ACH 580

A GEOVENT

Kurzanleitung fur die Einrichtung
des Frequenzumrichters.

[0f0 > ACQ580 0.0 Hz

Sl:tput frequency 0 : 0 0]
[;Aotor current 0 . 0 0]
[

[ 0cator torque 0 . 0]

04:00 p.m. Menu

Funktionstasten

Wenn die Multibox Ill verwendet wird, stellen Sie den
Steuerungsmodus auf "AUTO”.

= & —
"Hand” = Steuerung Uber die Frontplatte. @ @ E]

"Auto” = Externe PID-Steuerung. @

Rufen Sie das Setup-Menu auf.

Offo (™ ACH580 15.6 Hz

.. - v (Qutpur frequency
Dricken Sie "Menu”. |Hz 0.00

"i\:lntor current 0 . 0 0}
M d used ]
rpio-;clr speed use 000‘

Options 17:46 Menu

0ff o (* ACH580 156 H
Wahlen Sie ,Primareinstellungen®. Main menu

R |

mQ 1/0 >

Eg Diagnostics »

o PN P

Exit 1746 Select

. ) . . . Lo . O ™ ACHS80 156 Hz
Wahlen Sie nun die Parametergruppen, die Sie einrichten méchten. Auf den Primary settings —————
folgenden Seiten werden Sie durch die von uns empfohlenen Parameter HVAC quick setup L

.. Start, stop, reference |
gefu hrt Mator >
Ramps >

Limits >

Back 1748 Select




Motor data setup

Stellen Sie die Motorenspannung wie auf dem Motoretikett
angegeben ein. Zum Beispiel 400V

Stellen Sie den Motornennstrom wie auf dem Motoretikett
angegeben ein. Zum Beispiel 2,6A.

Einstellung der Motorenfrequenz wie auf dem Motoretikett
angegeben. Zum Beispiel 50Hz

Stellen Sie die Nenndrehzahl des Motors wie auf dem Typenschild
angegeben ein. Zum Beispiel. 2830 U/min

Stellen Sie die Nennleistungsaufnahme des Motors wie auf dem
Typenschild angegeben ein. Zum Beispiel 4Kw Motor.

Betriebsgrenzen Stellen

Stellen Sie den zulassigen Strom ein. In vielen Fallen das Gleiche
wie auf dem Etikett am Motor angegeben. Zum Beispiel 2,6A

Minimum Frequenz einstellen. Auf 15Hz einstellen. Bei einer
niedrigeren Einstellung kénnen sowohl der Lifter als auch der
Frequenzumrichter beschadigt werden.

Maximum Frequenz einstellen. Stellen Sie die maximal zulassige
Frequenz fir den aktuellen Lifter ein.

9906

PAR FwD
9909

PAR FwD
9907

PAR FwWD
9908

PAR FWD
9910

PAR FWD
3013

PAR FWD
3014

PAR FWD
3017

PAR FWD




Einstellung der Rampenzeit.

Off & H580 156 Hz
. . Lo . . Pri i =
Wahlen Sie unter ,Priméreinstellungen” die Option ,Rampen* r:::z;":‘e':;‘sm Y
Moto;' : >
Lirnits »
Communication Off »
Back 17:47 Select
Rampenzeit hochdrehen. Normalerweise 20 Sekunden. Zeit korre- ) )
liert mit der LiiftergroRe (groRerer Liifter = langere Rampenzeit) 2872 Acceleration time
Rampenzeit runterdrehen. Normalerweise 50 Sekunden. Zeit kor- 2873 . .
reliert mit der LiftergroRe (grofRerer Lifter = langere Rampenzeit) Deceleration time

Einstellung der maximalen Referenzspannung

Wahlen Sie unter ,Primareinstellungen® die Option ,Start, Stopp, Referenz®. Wahlen 0ff o C* ACHSS0 56+
Sie auf der folgenden Seite "Primarer Ort der automatischen Steuerung” und dann Primary settings =
"Al1-Skala” VAC quick setup >l
Start, stop, reference
Mator >
2211 Ramps >
Limits S -‘.‘
Back 1748 Select
Einstellung des Wertes (Hz) der maximalen Referenzspannung (10 V). Wenn Sie den
Parameter 2008 auf ex. 55Hz setzen, dann diesen Parameter auch auf 55Hz Max scale
einstellen.
1220
Startbedingungen einrichten
Wahlen Sie unter "Start, Stopp, Referenz” die Option "Interlocs / Permissives” o SLAERE e

Start, stop, reference —
% Basic operation setup

A Basic control setup

Auto control selection:  Primary only

Primary auto control location »
Interlocks /permissives
Back 1748 Select
2041
DI4 als Startbedingung aktivieren / deaktivieren. Standardeinstellung ist D14 als Use start interlock 1
Startbedingung aktiviert. Wir empfehlen, das Hakchen zu entfernen.

Dies ist eine Kurzanleitung zum Einrichten des Frequenzumrichters mit den erforderlichen Mindesteinstellungen. Diese Einstellungen gelten fiir eine
typische Geovent-Produktkonstellation und sind nicht direkt auf die Verwendung mit anderen Produkten anwendbar. Informationen zum Einstellen
anderer Parameter / Makros und zu deren detaillierten Erlduterungen finden Sie in der Bedienungsanleitung von ABB.
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Garantie

Geovent A/S gewahrt eine Garantie fiir fehlerhafte
Produkte; wenn nachgewiesen werden kann, dass die
Mangel auf eine schlechte Herstellung oder auf Material
von Geovent zuriickzuftihren sind. Die Garantie umfasst
Abhilfemalinahmen (Reparatur oder Austausch) bis ein
Jahr nach Versanddatum. Es kénnen keine Anspriiche
gegen Geovent A/ S in Bezug auf entgangenen Gewinn
oder Folgeschaden aufgrund von Fehlern an Produkten
von Geovent geltend gemacht werden.

Haftung des Benutzers

Damit Geovent die erklarte Garantie gewahren kann,
muss der Benutzer / Installateur diese Bedienungsanle-
itung in jeder Hinsicht befolgen.

In keinem Fall dirfen die Produkte ohne vorherige
schriftliche Zustimmung von Geovent A/S geandert wer-
den.

13



7.0 Konformitatserklarung

A

GEOVENT

HOVEDGADEN 86 « DK-8831 LUGSTRUP
(+45) 8664 2211 » salg@geovent.dk

The manufacturer: GEOVENT A/S
Hovedgaden 86
DK-8831 Lggstrup

Erklaren Sie hiermit als Hersteller, dass:

Produkt: MultiBox Ill
Model: MultiBox Ill

In keinem Fall durfen die Produkte ohne vorherige
schriftliche Zustimmung von Geovent A / S geandert
werden.

Sicherheit:
EN60730-1: 2012 - Automatisch elektrisch
Kontrollen fur den Haushalt und ahnliche Zwecke.
Teil 1: Allgemeine Anforderungen.

EMC:
EN 61000-6-1: 2007 - Elektromagnetisch
Kompatibilitat (EMV) -
Teil 6-1: Fachgrundnormen - Immunitat far
Wohnungs-, Gewerbe- und Leichtindustrie
Umgebungen.

EN 61000-6-3: 2007 - Elektromagnetisch
Kompatibilitat (EMV) -

Teil 6-3: Fachgrundnormen.

Emissionsstandard fur Residential, Comercial
und

Leichtindustrieumgebungen.

EN 61000-6-3 / A1: 2011 - Elektromagnetisch
Kompatibilitat (EMV) -

Teil 6-3: Fachgrundnormen.

Emissionsstandard fur Residential, Comercial
und

Leichtindustrieumgebungen.

EN 61000-6-3 / A1 / AC: 2012 - Elektromagne-
tisch

Kompatibilitat (EMV) -

Teil 6-3: Fachgrundnormen.

Emissionsstandard fur Residential, Comercial
und

Leichtindustrieumgebungen.

RoHS: Richtlinie 2011/65 / EU

14

Zur Erstellung des technischen Dossiers berechtigt:
Ole Madsen

Datum: 09.03.21
Position: Director
Name: Thomas Molsen
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